附件1：
采购项目需求

说明：
1.供应商必须对项目技术参数要求及商务条款要求做出满足或者优于该要求和条件的承诺，否则响应文件无效。
2.供应商必须自行为其提供技术服务过程中侵犯其他供应商或专利人的专利成果承担相应法律责任；同时，具有专利的供应商应在其响应文件中提供与其自有专利相关的有效证明材料，否则，不能就其专利在本项目投标过程中被侵权问题提出异议。
一、项目要求及技术需求
	序号
	采购内容
	品牌
	产品型号
	数量
	单位
	技术需求和服务要求

	1
	机器视觉应用教学实验平台
	维视智造
	MV-VS1200S-VB
	9
	台
	1、 工业相机：
1、 相机最高分辨率≥1280×960，光学尺寸≥1/3”，像素尺寸≥3.75μm；支持动态、静态拍照，输出颜色为彩色。

2、 最大帧率≥39.5fps。

3、 相机可全面支持Windows XP、Win7、Win8、Win10、Win11、及Linux(Ubuntu)操作系统。

4、 相机提供SDK二次开发包（包含VB.NET/VC/C#/QT/OpenCV/Python等例程及源代码）及开发手册，可兼容Halcon、Labview、VisionPro、Matlab、VisionBank等第三方图像处理软件并提供配套调用使用手册。

5、 相机可支持断网断电续传功能，在网络及电源断开重新连接时可自动继续工作；支持交叠外触发，在外触发模式下，最大分辨率时，触发可以达到最大帧率。

2、 工业镜头：

1、 像素：≥5MP。

2、 焦距(mm)：≥16。

3、 光圈：F=1:2.0~C。

4、 像面尺寸(inch)：≥1/1.8”。

3、 视觉光源：
1、 发光面（mm）：≥Φ120xΦ71。

2、 发光颜色：白色。

4、 模拟光源控制器：工作模式支持≥2通道，通过旋钮控制光源亮度，结合项目应用场景支持常亮和外触发模式。
5、 VisionBank EDU面阵智能视觉软件开发平台：

1、 具有超过200个检测工具：包含定位、几何、有无、计数、计测、识别、掩膜等多种检测模块。

(1) 图像预处理(≥36个)至少包含以下工具：彩色图像分割、图像反色、移除Alpha通道、直方图灰度变换、Gamma校正、二值化增强(逐点阈值)、二值化增强(双阈值)、投影图像增强、基准差分图像增强、双边滤波、Wiener滤波、线增强滤波、角点增强滤波、线性卷积核滤波、形态学万花筒、条件旋转(边)、条件旋转(斑块Hough)、斑块编辑(固定阈值)。

(2) 定位(≥16个)至少包含以下工具：特征定位、模板混合定位、多模板定位、椭圆定位、矩形定位、斑块定位、边定位(离散)、边定位(任意方向)、相交线定位、缺口圆定位、宽度变化点。

(3) 几何(≥38个工具)至少包含以下工具：两线距离极值点对、点到线垂足、两线平分线(锐角)、两线夹圆(锐角)、三点计算旋转中心、多点拟合坐标系(可用作定位)、多点拟合直线段、多点定义折线、点绕着固定点旋转、点关于点的对称点、点关于直线的对称点、折线截取、几何元素挑选、欧式变换(图形平移旋转伸缩)、三点顺时针方向、坐标数组抽取、坐标数组筛选、点阵列分析。

(4) 有无(≥30个)至少包含以下工具：有序色块检出(仅彩色图)、自适应缺陷、线状缺陷、边缘缺陷、角点缺陷、统计缺陷、模板检查(字符行)、模板检查(基于斑块)、模板检查(基于灰度)、模板检查(基于特征)、模板检查(基于特征4)、模板检查(基于特征MinMax)、彩色模板检查(仅彩色图)、旋转周期模板检查、模板区域比较(MinMax)、弹簧检查。

(5) 计数(≥16个)至少包含以下工具：多宽度测量(水平方向)、多宽度测量(垂直方向)、环上多宽度测量、Pin行间距(基于斑块)、Pin行间距(基于边缘)、螺纹检测(背光)、螺纹检测(正面光)、内螺纹检测、齿轮检测。

(6) 计测(≥28个)至少包含以下工具：距离(任意的点线圆之间)、斑块面积或比率、条纹角度、斑线距离极值(宽高测量)、斑点距离极值、背景差异面积、颜色面积(仅彩色图)、颜色面积2(仅彩色图)、边缘高度、截宽度测量、缝隙宽度测量、位置度(参考坐标系内坐标差)、轨迹宽度测量、轨迹曲率测量、大理石尺寸、轨迹灰度统计。

(7) 识别(≥6个)至少包含以下工具：字符识别检查、条码识别检查、QR码识别检查、QR码识别C、DataMatrix码识别检查、通用读码。

(8) 掩模(≥14个)至少包含以下工具：前序图掩膜、用户图形掩膜(直接使用拖动区域)、任意区域组合、模板掩膜、斑块掩膜、边部连通斑块掩膜、颜色掩膜(仅彩色图)、颜色掩膜2(仅彩色图)、轨迹掩膜、掩膜后处理、标签图提取。

(9) 其它(≥39个)至少包含以下工具：功能包、数值运算、公式运算、状态统合及流程触发、恢复处理、数组取值、数据分组按区块编号数值校正、跟随显示、位置标识(事件驱动)、图形标记(区块内图形结果)、位置偏移、颜色分类(仅彩色图)、UVW平台移动、IO读写、数据通讯输出、PLC数据读取、PLC数据写入、图像编辑(掩膜)、机器人标定数据导出。

6、 智能视觉控制器：

1、 工业级母版：高性能六核心中央处理；内存≥8G RAM高速缓存；硬盘≥512G SSD。

2、 机箱：工业级全铝机箱重量≤3Kg；尺寸≤226x220x68mm。

3、 接口类型：专用机器视觉千兆网接口≥3个；显示接口VGA≥1个、DP≥2个；支持RS232和RS485通讯接口自由切换；USB2.0≥2个、USB3.0≥4个。

4、 输入设备：无线数据输入设备。

5、 输出设备：≥23英寸可视化显示界面，过程及结果输出窗口。

7、 多功能实验平台本体：

1、 平台运动速度最高≥75r/min，旋转台面直径≥ф300mm，重复运动精度≤±0.2mm，最大外形尺寸≥380×550×760（mm）。

2、 控制方式：采用PLC作为核心控制单元，搭配步进电机驱动执行机构，实现旋转台的正反转；操作层面通过HMI人机界面进行可视化操作，提升控制便捷性与直观性。

3、 可编程控制器：设备主机点数≥14点（含8点输入/6点输出），核心输出类型为NPN晶体管输出，同时支持RS-232&RS-485）通讯接口。

4、 人机界面：采用电阻式触控方案；显示界面尺寸≤4.3英寸，分辨率≥480×272；外形尺寸≤142.0×86×30.3mm，支持RS232,RS422/RS485串行接口。

5、 步进电机：步距角1.8°；机身长≥76mm；静力矩≥2.3N.m；转子惯量≥480g.cm2；径向最大负载≥75N（距离法兰面10mm处）。

6、 触发传感器：NPN三线常开型输出方式，可检测永磁铁，检测距离≥10mm，开关频率≥320KHZ。

7、 光纤传感器：采用红色4元素LED光源（波长620nm），连接方式为NPN型，门槛值设定支持手动与自动调节，应答时间为200μs。

8、 配套资源：

1、 平台使用手册、实验指导手册、软件使用手册、电气开发资料、《智能视觉技术及应用》。

2、 实验仪器箱、实验样品、实验光盘、防尘罩、工具套装。

	商务要求

	质保期
	按国家有关产品“三包”规定执行“三包”，免费质保期最短不得少于1年（设备技术要求栏中有特别注明的除外），保修期内上门维修免收维修费和元器件费，并提供终身维修服务。

	售后服务要求
	1、 免费送货上门，免费安装、免费调试，免费提供现场技术培训，保证使用人员正常操作设备的各种功能；若设备自带软件，则在保修期免费升级；其余按成交供应商承诺进行。

2、 提供售后服务联系电话及联系人，免费质保期内，接到报障电话在承诺时间内派工程技术人员上门维修解决问题。如果需要更换配件的，要求更换的配件应跟被更换的品牌、类型相一致或者是同类同档次的替代品，后者需征得采购人管理人员同意。

3、 为保证服务质量，成交供应商于供货时必须提供设备生产厂家出具的针对本项目的售后服务承诺书原件，否则不给予收货验收。

	交付时间、交付地点
	1、 交货期：自签订合同之日起30个工作日内到货，并全部安装调试合格完毕。

2、 交货地点：广西师范大学物理科学与技术学院采购人指定地点。

	付款条件
	在交货验收合格、培训指导完成及设备正常使用后，成交供应商在3日内开具增值税专用发票给采购人，采购人收到增值税专用发票后30个工作日内支付100％的合同金额（无息）。
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